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§e§Ghr§f&ung 

Die Erfindung bezieht sich auf eine wie im Ober- 
begriff des Patentanspruches 1 angegebene Schal- 
tungsanordnung zur seriellen Datenubertragung 5 
zwischen mehreren Teilnehmerstellen. 

Eine derartige Schaltungsanordnung ist bereits 
durch die Zeitschrift Elektronik 6/23.3.1984, Seite 
24 und 12/15.6.1984, Seiten 97 und 98 bekannt 

Die bekannte Schaltungsanordnung enthalt 10 
Schnittstellenbausteine zur seriellen DatenGbertra- 
gung, die jeweiis aus einem Datensender und einem 
Datenempfanger bestehen und fur Vollduplex- oder 
Halbduplex-Betrieb geeignet sind. Bei Halbduplex- 
Betrieb ist in jeder Teilnehmerstelle der Ausgang 15 
des Datensenders unmittelbar mit dem Eingang des 
Datenempfangers verbunden. Die Teilnehmerstel- 
len, die z.B. ein Rechner und daran angeschlossene 
Peripheriegerate sein konnen, sind an einen Daten- 
bus angeschlossen. In jeder Teilnehmerstelle las- 20 
sen sich der Datensender und der Datenempfanger 
durch Steuersignale in einen aktiven oder in einen 
passiven Zustand steuern. 

Da die Sender im aktiven Zustand an ihrem Aus- 
gang eine niederohmige Spannungsquelle darstel- 25 
len, deren Spannung vom Logikpegel des an den 
Eingang angelegten Datensignals abhangt, kann zu 
jedem Zeitpunkt immer nur ein Datensender aktiv 
sein. 

Man kann zu diesem Zweck das Steuersignal, 30 
das den Datensender einer Teilnehmerstelle aktiv 
steuert, zu alien anderen Teilnehmern ubertragen 
und dort dazu verwenden, eine Aktivsteuerung fur 
die Zeit der Belegung des Datenbusses unmoglich 
zu machen. Dabei liegt es nahe, die Steuersignale 35 
uber Steuerleitungen oder uber einen Steuerbus zu 
ubertragen, der zusatzlich zum Datenbus vorgese- 
hen ist. 

Aufgabe der Erfindung ist es, eine wie im Oberbe- 
griff des Patentanspruches 1 angegebene Schal- 40 
tungsanordnung so auszubilden, daB eine gegensei- 
tige Steuerung der Teilnehmerstellen ohne Zuhilfe- 
nahme zusatzlicher Steuerleitungen uber den 
Datenbus selbst erfolgt und dies in einer solchen 
Weise, da8 die Teilnehmerstellen von sich aus auf 45 
den Bus zugreifen konnen, wenn dieser nicht durch 
eine andere Teilnehmerstelle belegt ist. 

Schaltungsanordnungen dieser Art sind auch Ge- 
genstand der gleichzeitig eingereichten EP-A 
0 234 453 und EP-A 0 235 649. 50 

Bei einer wie im Oberbegriff des Patentanspru- 
ches 1 angegebenen Schaltungsanordnung sind bei 
nicht belegtem Datenbus alle Datensender an ihrem 
Ausgang hochohmig. Ausgehend von der Erkennt- 
nis im Rahmen der Erfindung, daB dieser hochohmi- 55 
ge Tristate-Zustand fur Steuerungszwecke aus- 
nutzbar ist, wird die Schaltungsanordnung zur L6- 
sung der genannten Aufgabe in der im 
kennzeichnenden Tei! des Patentanspruches 1 an- 
gegebenen Weise ausgebildet. Dabei konnen die 60 
Datensender _ unmittelbar oder mittelbar, insbeson- 
dere mittels Obertragungseinrichtungen, die mit Mo- 
dems versehen sind, mit den Teilnehmerstellen ver- 
bunden sein. 

Die Widerstande der Widerstandsanordnung 65 



sind so zu bemessen, daB bei wenigstens einem al 
ven Datensender dieser und bei ausschlieBlich pi 
siven Datensendern die Spannungsquelle die F 
tentiale der Datenleitungen bestimmt. Ist die Date 
leitung im Hinblick auf eine hone Bitrate der 
ubertragenden Datensignale mit AbschluBwidi 
standen in der GroBe des Wellenwiderstandes c 
Datenleitung versehen, so sind die Widerstan 
der Widerstandsanordnung im Vergleich zu den / 
schlu Bwiderstanden ausreichend niederohmig, 
diesem Rahmen jedoch so hochohmig wie moglich 
bemessen. Sind keine AbschluBwiderstande vi 
handen, sind die Widerstande der Widerstandsg 
ordnung ausreichend niederohmig im Vergleich 
der Parallelschaltung der Leckwiderstande der 
den Datenbus angeschlossenen Bausteine zu t 
messen. 

Durch die genannten MaBnahmen ergibt sich c 
Vorteil, daB die Teilnehmerstellen mit einfach re< 
sierbaren Mitteln AufschluB uber den Belegungs: 
stand des Datenbusses gewinnen konnen, ohne d 
hierzu ein eigener Steuerbus erforderiich ist E 
senders vorteilhaft laBt sich das Belegtsignal 2 
Steuerung eines oder mehrerer Modems verwe 
den, in der Weise, daB der Sender des Model 
bzw. die Sender der Modems in Abhangigkeit vc 
Belegungszustand des Datenbusses in den aktiv 
oder passiven Zustand gesteuert werden. Bele 
ein Modem den Datenbus, so werden die Datens« 
der aller anderen Modems selbsttatig aktiv gest€ 
ert, ohne daB hierzu Umschalteeinrichtungen 1 
aufwendigen Steuereinrichtungen erforderiich sind. 

Als Erkennungsschaltung kann insbesondere < 
Relais dienen, dessen Wicklung an die beid 
Adern des Datenbusses angeschlossen ist und d 
dann anspricht, wenn ein Datensender aktiv ist. 

Eine wie im Patentanspruch 1 angegebene Sch 
tungsanordnung zur seriellen Datenubertragu 
hat die Eigenschaft, daB bei nicht belegter Datenl 
tung beide Adern wenigstens naherungsweise gl 
ches Potential, d.h., die gleiche Spannung gege 
uber Bezugspotential haben. In weiterer Ausgest 
tung der Erfindung laBt sich diese Eigensch 
dadurch vorteilhaft ausnutzen, daB die Schaltunj 
anordnung in der im kennzeichenden Teil des F 
tentanspruches 2 angegebenen Weise ausqebil< 
wird. 

Ein wesentiicher Vorteil dieser MaBnahmen I 
steht darin, daB die Erkennungsschaltung aus el< 
tronischen Schaltkreisen ublicher Art zusammenc } 
setzt werden kann. Insbesondere konnen Schm < : 
Trigger mit nachgeschaltetem NAND-Glied Verw( * 
dung finden. I 

Sind die Datensender so beschaffen, daB sie 
weils an dem einen AusgangsanschluB ein positiv 
und am anderen AusgangsanschluB ein negativ 
Potential gegenuber Bezugspotential bzw. Mas 
haben, so kann man die Widerstandsanordnu 
z.B. an das Bezugspotential als Hilfsspannung 
gen. Wahlt man als Hilfsspannung eine der beic 
Spannungen, die die AusgangsanschlQsse der [ 
tensender annehmen konnen, so ergibt sich ein g 
Berer Abstand der beiden auszuwertenden Spj 
nungen, so daB sich diese leichter voneinander 1 
terscheiden lassen. 
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Es gibt andererseits Datensender, die im akti- 
vierten Zustand an einem der beiden Ausgangsan- 
schlusse eine erste vorgegebene Spannung und am 
anderen der beiden Ausgangsanschlusse eine zwei- 
te, gegenOber der ersten groBere vorgegebene 
Spannung gleicher Polaritat gegen Bezugspotential 
haben, so da(3 sich ebenfalfs unterschiedlich gepol- 
te Ausgangsspannungen ergeben. Dieser Art sind 
insbesondere Datensender von Schnittstellen-Bau- 
steinen, die fur die Schnittstellen RS485, RS 422 
oder dergleichen konzipiert sind. Die Schnittstelle 
RS485 ist fur Halbduplex-Betrieb uber einen Zwei- 
draht-Datenbus, die Schnittstelle RS422 fur Voll- 
oder Halbduplex-Betrieb uber einen Vierdraht-Da- 
tenbus bekannt. 

Verwendet man in einer wie im Patentanspruch 2 
angegebenen Schaitungsanordnung solche Daten- 
sender und als Hilfsspannung eine Spannung, die 
mindestens so groB wie die groBere der beiden 
Spannungen ist, so ergibt sich, daB bei belegtem Da- 
tenbus immer eine der beiden Adem des Datenbus- 
ses an der kleineren der beiden vorgegebenen 
Spannungen liegt und bei nicht belegtem Datenbus 
beide Adern mit der groBeren der beiden Spannun- 
gen beaufschlagt sind. Hierdurch ergibt sich in vor- 
teilhafter Weise die Moglichkeit, als Erkennungs- 
schaltung ein einziges Verknupfungsglied vorzuse- 
hen, das mit seinen Eingangen - gegebenenfalls 
unter Zwischenschaltung von Pegelwandlern - an 
die Adern des Datenbusses angeschlossen ist Ins- 
besondere ist die Verknupfung derart, daB das Be- 
legtsignal bei einem Ausgangssignal zweiter Art ge- 
bildetwird. 

ZweckmaBigerweise wird die Schaitungsanord- 
nung dabei in der im kennzeichnenden Teil des Pa- 
tentanspruches 3 angegebenen Weise ausgebildet. 

Fur den Fall, daB die Datensender Schaltkreisen 
fur Schnittstellen vom Typ RS485, RS422 oder der- 
gleichen angehoren, lassen sich in vorteilhafter 
Weise logische VerknOpfungsglieder in CMOS- 
Technik verwenden, insbesondere ohne daB Pegel- 
wandler, Schmitt-Trigger oder dergleichen vorge- 
schaltet sind. Andererseits bietet eine Erkennungs- 
schaltung mit einem aus zwei Dioden bestehenden 
ODER-Glied mit einem uber eine Transistorstufe 
daran angeschlossenen Inverter die Moglichkeit, 
durch entsprechehde Wahl der fur die Transistor- 
stufe vorgesehenen Versorgungsspannung die An- 
sprechschwelle der Erkennungsschaltung an die 
speziellen Verhaltnisse des jeweiligen Anwendungs- 
falles anzupassen. Insbesondere lassen sich auf 
diese Weise Ansprechschwellen realisieren, die 
nur wenig von Masse bzw. Bezugspotential ver- 
schieden sind. 

Die MaBnahmen nach Anspruch 4 haben den 
Vorteil, daB ein Ausfall der Hilfsspannung, bei dem 
die Spannung z.B. auf den Wert Null abfallt, die 
Funktion der Schaitungsanordnung zur seriellen 
DatenObertragung nicht beeintrachtigt. Insbeson- 
dere kann dabei kein Beiegtzustand vorgetauscht 
werden. 

Eine Teilnehmerstelle darf nicht auf den Daten- 
bus zugreifen, wenn dieser bereits durch einen an- 
deren Teilnehmer belegt ist Hat eine Teilnehmerstel- 
le den Datenbus belegt, so stellt dies die Erken- 



nungsschaltung fest. In diesem Fall steht der Da- 
tenbus jedoch dieser Teilnehmerstelle nach wie vor 
zur Verfiugung. 

Enthalt die Teilnehmerstelle selbst keine Vorrich- 

5 tung, die im betrachteten Betriebszustand eine 
Selbstabschaltung der Teilnehmerstelle verhindert, 
so ist es zweckmaBig, ein Belegtkriterium nur dann 
an die Teilnehmerstelle weiter zu geben, wenn der 
Datenbus durch eine andere Teilnehmerstelle belegt 

10 ist 

Da in den Teilnehmerstellen die Datensender mit 
Hilfe von Steuersignalen aktiviert werden, stehen 
mit diesen Steuersignalen Kriterien daruber zur 
Verfugung, ob eine festgestellte Belegung des Bus- 

15 ses gegebenenfalls von der betreffenden Teilneh- 
merstelle selbst herruhrt So laBt sich durch eine 
gemeinsame Auswertung oder Verknupfung des 
SteuersignaJs und des Belegtkriteriums feststellen, 
ob der Datenbus durch die betreffende oder durch 

20 eine andere Teilnehmerstelle belegt ist ZweckmaBi- 
gerweise wird die Schaitungsanordnung dabei in der 
im Anspruch 5 angegebenen Weise ausgebildet. 

Die UND-Schaltung - je nach Art der Steuer- 
schaltung mit oder ohne nachgeschalteter Negie- 

25 rung - spent das Kriterium "Datenbus belegt", 
wenn die betreffende Teilnehmerstelle selbst den 
Datenbus belegt hat. 

Eine Anordnung, die in vorteilhafter Weise Sto- 
rungen bzw. durch Umschaltvorgange entstehende 

30 Nadelimpulse eliminiert, ergibt sich in weiterer Aus- 
gestaltung der Erfindung aus den MaBnahmen nach 
Anspruch 6. Dabei dient der Schmitt-Trigger zu- 
gleich als UND-Glied. 

Die MaBnahmen nach Anspruch 7 haben den 

35 Vorteil, daB der Schmitt-Trigger zugleich Storungen 
eliminiert und die gewunschte UND-Verknupfung 
bzw. NAND-Verknupfung realisiert 

Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfin- 
dung ergeben sich aus den Anspruchen 8 bis 10. 

40 Die Erfindung wird anhand der in den Figuren 
dargestellten Ausfuhrungsbeispiele naher erlau- 
tert 

Es zeigen 

45 Fig. 1 eine Schaitungsanordnung zur seriellen Da- 
tenObertragung zwischen mehreren uber einen Da- 
tenbus miteinander verbundenen Digital- und Ober- 
tragungsbaugruppen mit einer an den Datenbus an- 
geschlossenen Widerstandsanordnung und mit 

50 NAND-Gliedem enthaltenden Erkennungsschaltun- 
gen, 

Fig. 2 eine Schaitungsanordnung zur seriellen 
DatenObertragung, bei der jede Baugruppe eine ei- 
gene Widerstandsanordnung enthalt, im Ausschnitt, 
55 Fig. 3 eine Erkennungsschaltung mit Exklusiv- 
ODER-Gliedem, 

Fig. 4 eine Schaitungsanordnung zur seriellen 
DatenObertragung, bei der jede Baugruppe eine an 
die negative Hilfsspannung gefuhrte Widerstands- 
60 anordnung enthalt und 

Fig. 5 eine Erkennungsschaltung mit zwei Dioden 
und einem Transistor. 

Fig. 1 zeigt eine Schaitungsanordnung zur seriel- 
65 len DatenObertragung. Der zweiadrige Bus 6 ver- 
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bindet mehrere Baugruppen eines Fernwirkgerates 
Oder einer Femwirkeinrichtung, von denen in der 
Figur die Digitalbaugruppe D und die Obertragungs- 
baugruppe U dargestellt sind. Die beiden Adern 61 
und 62 des Datenbusses 6 werden auBer zur Daten- 5 
ubertragung auch zur Obermittlung von Steuersi- 
gnalen ausgenutzt, die zur gegenseitigen Steue- 
rung der Baugruppen dienen. 

Die Digitalbaugruppe D ist eine Einrichtung zur 
Ablaufsteuerung und enthalt als Teilnehmerstelie 1 10 
einen durch einen Mikroprozessor gesteuerten US- 
ART 1, den Schnittstellenbaustein 2 und den Signal- 
empfanger 3. 

Die Ubertragungsbaugruppe U enthalt das an die 
vierdrahtige NF-Obertragungsleitung 8 ange- 15 
schlossene Modem 7 mit Sender 71 und Empfanger 
72, den Schnittstellenbaustein 2a und den Signal- 
empfanger 3a. Das Modem 7 besteht z.B. aus einem 
FM-Sender und einem FM-Empfanger. Die NF- 
Ubertragungsleitung 8 fuhrt zu wenigstens einer 20 
weiteren Teilnehmerstelie und ist im beschriebenen 
Beispiel Bestandteil eines Fernwirknetzes mit meh- 
reren_ Stationen bzw. weiteren Teilnehmerstellen. 
Die Ubertragungsleitung ist eine Vierdrahtleitung, 
bestehend aus der ankommenden Leitung 81 und der 25 
abgehenden Leitung 82. Gegebenenfalls kann an- 
stelle der Vierdrahtleitung eine Zweidrahtleitung 
Verwendung finden. In diesem Fall sind der Sender 
71 und der Empfanger 72 an die Zweidrahtleitung an- 
zuschiieBen. 30 

An die beiden Adern 61 und 62 des Busses 6 kon- 
nen weitere Digital- und/oder Ubertragungs- 
baugruppen angeschlossen werden. Weitere Digi- 
talbaugruppen konnen insbesondere Vorrichtungen 
zur Meldungsein- oder ausgabe sein. Weitere 35 
Ubertragungsbaugruppen konnen dazu dienen, die 
von einer Digitalbaugruppe oder von einer Ubertra- 
gungsbaugruppe an den Bus 6 abgegebenen seriel- 
len Daten an weitere Ubertragungsleitungen und 
daran angeschlossenen Stationen weiterzugeben. 40 

Als Schnittstelle zwischen den Baugruppen und 
dem Datenbus 6 dient eine fur eine derartige Multi- 
point-Buskonfiguration geeignete Schnittstelle, bei 
der die Datensender 22 bzw. 22a im nichtaktiven 
Zustand an ihrem Ausgang hochohmig sind. Eine 45 
solche Schnittstelle ist insbesondere die Schnitt- 
stelle RS485. 

Der Datenbus 6 kann - abweichend von Fig. 1 - in 
bekannter Weise an seinen beiden Enden jeweils 
durch einen Widerstand zwischen den beiden 50 
Adern 61, 62 mit seinem Wellenwiderstand abge- 
schlossen sein. 

Alle Teilnehmerstellen liegen uber eine in den Fi- 
guren nicht dargestellte Masseverbindung auf ge- 
meinsamem Massepotential. * 55 

Zum AnschluB an den Datenbus 6 sind die 
Baugruppen, von denen in der Figur eine Digital- 
baugruppe D und eine Obertragungsbaugruppe U 
dargestellt sind, jeweils mit einem Schnittstellenbau- 
stein 2 bzw. 2a versehen, der z.B, vom Typ 60 
SN75176a sein kann. H 
Bei dem Schnittstellenbaustein 2 der Digital- 
baugruppe D sind die Ausgangsanschlusse A und B 
des Datensenders 22 unmittelbar mit dem Eingang 
des Datenempfangers 21 verbunden. Der AnschluB 65 



A ist an die Ader 61 , der AnschluB B an die Ader 
des Datenbusses 6 gefuhrt 

Der Datensender 22 und der Datenempfanqer 
sind jeweils mit ihren Steueranschlussen an die t 
memsame Steuerleitung C gefuhrt und lassen s 
durch Steuersignaie wechselweise aktiv und pas 
steuern, so daB zu ein und demselben Zeitpunkt 
weils nur der Datensender 22 oder der Datenen 
fanger 21 aktiv sein kann. 

Der Schnittstellenbaustein 2a der Obertragum 
baugruppe U ist wie der Schnittstellenbaustein 
der Digitalbaugruppe D aufgebaut Der Ausga 
des Datensenders 22a ist unmittelbar mit dem E 
gang des Datenempfangers 21a verbunden. C 
Datensender 22a und der Datenempfanger 21a si 
jeweils mit ihren Steueranschlussen an die geme 
same Steuerleitung Ca gefuhrt 

Der Schnittstellenbaustein 2 der Digitalbaugn 
pe D ist an den USART 1 angeschlossen. C 
Schnittstellenbaustein 2a der Obertragunc 
baugruppe U ist mit dem Modem 7 verbunden. 

Die Schnittstellenbausteine 2 und 2a stellen F 
gelwandler dar, die auf der dem Datenbus 6 abc 
wandten Seite mit TTL-Pegel betrieben werden * 
Schnittstellenbaustein 2 ist je nach logischem 2 
stand des an der Steuerleitung C angelegten Ti 
Logikpegel der Datenempfanger 21 aktiviert und c 
Datensender 22 passiv oder umgekehrt. In entsp 
chender Weise ist bei dem Schnittstellenbaustein 
abhangig vom Logikpegel des an der Steuerleitu 
Ca angelegten Steuersignals der Datenempfanc 
21a aktiviert und der Datensender 22a passiv oc 
umgekehrt. 

Es kann andererseits zweckmaflig sein, in der I 
gitalbaugruppe D nur den Datensender 22 uber ( 
Steuerleitung C zu steuern und den Datenempfz 
ger 21 immer eingeschaltet zu lassen. Damit ka 
das von der Digitalbaugruppe D auf den Bus 6 c 
sendete Datensignal gleichzeitig zur Kontrolle ai 
gewertet werden. 

In der Digitalbaugruppe D ist der Ausgang d 
Datenempfangers 21 an den Dateneingang a1 d 
USART 1 gefuhrt. An den Datenausgang b1 des U 
ART 1 ist der Eingang des Datensenders 22 anc 
schlossen. Der Steuereingang des Datenempfl 
gers 21 und der Steuereingang des Datensend* 
22 sind unmittelbar miteinander und' mit der Steu. 
leitung c verbunden. Der Steuereingang d des U . 
ART 1 ist uber den Inverter 23 an die Steuerleitu i 
des Schnittstellenbausteins 2 gefuhrt 

An den Datenbus 6 ist die Widerstandsanoi j 
nung 4b angeschlossen. Zwischen den beid ! 
Adern 61 und 62 des Datenbusses 6 liegt eine S* I 
enschaitung aus den Widerstanden 42b und 4 ! 
der Widerstandsanordnung 4b. Der Verbindunc ! 
punkt der Widerstande 42b und 43b ist mit dc 
PIuspoI der Hilfsspannungsquelle 40b verbundc 
die die Hilfsspannung Uh abgibt Der Minuspol c 
Hilfsspannungsquelle 40b liegt an Masse. 

Die Erkennungsschaltung 3 der DigitalbauqruD 
D enthalt das NAND-Glied 34, dessen Eingan 
uber je einen Widerstand 35 bzw. 36 an die Adern ■ 
und 62 des Datenbusses 8 angeschlossen sir 
Der Ausgang des NAND-Gliedes 34 ist Ober i 
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RC-Glied, bestehend aus dem Widerstand 33 und 
dem Kondensator 32 an den Signaleingang des 
Schmitt-Triggers 31 gefuhrt. Ein Steuereingang des 
Schmitt-Triggers 31 ist an den Steuerausgang d 
des USART 1 angeschlossen. 5 

Die beiden Eingange des Schmitt-Triggers 31 sind 
nach Art eines UND-GIiedes miteinander ver- 
knupft. Der invertierende Ausgang des Schmitt- 
Triggers 31 ist uber die Steuerleitung 91 an den 
Steuereingang d1 des USART 1 gefuhrt- 10 

Die Digitalbaugruppe D enthalt femer eine An- 
ordnung zum Schutz gegen Oberspannungen auf 
dem Datenbus 6. Diese Anordnung besteht aus der 
zwischen der Ader 61 und Masse angeordneten Z- 
Diode 51 und der zwischen der Ader 62 und Masse 15 
liegenden Z-Diode 52. 

Der Steuersignalempfanger 3a der Obertra- 
gungsbaugruppe U enthalt das NAND-Glied 34a, 
dessen Eingange uber je einen Widerstand 35a 
bzw. 36a an die Adern 61 und 62 des Datenbusses 6 20 
angeschlossen sind* Der Ausgang des NAND-Glie- 
des 34 a ist uber ein RC-Glied, bestehend aus dem 
Widerstand 33a und dem Kondensator 32a an den 
Signaleingang des Schmitt-Triggers 31a gefuhrt. Ein 
Steuereingang des Schmitt-Triggers 31 a ist an den 25 
Steuerausgang c7 des Modems 7 angeschlossen. 

Die beiden Eingange des Schmitt-Triggers 31a 
sind nach Art eines UND-GIiedes miteinander ver- 
knupft. Der invertierende Ausgang des Schmitt- 
Triggers 31a ist uber die Steuerleitung 91a an die 30 
Steuerejngange d71 und d72 des Modems 7 gefuhrt. 

Die Obertragungsbaugruppe U enthalt ferner ei- 
ne Anordnung zum Schutz gegen Oberspannungen 
auf dem Datenbus 6, bestehend aus der zwischen 
der Ader 61 und Masse angeordneten Z-Diode 51a 35 
und der zwischen der Ader 62 und Masse liegende 
Z-Diode 52a. 

Als Schmitt-Trigger 31 und 31a dienen zweckmaBi- 
gen/veise NAND-Glieder, deren Eingange eine 
Schmitt-Trigger-Charakteristik aufweisen. In Ab- 40 
wandlung der gezeigten Schaltungsanordnung kann 
anstelle eines derartigen NAND-Gliedes ein an das 
RC-Glied angeschlossener Schmitt-Trigger mit 
nachgeschaltetem NAND-Glied Verwendung fin- 
den, das an seinen Eingangen keine Schmitt-Trig- 45 
ger-Charakteristik aufweist. 

Beim Senden der in Fig. 1 gezeigten Femwirksta- 
tion liegen die Sendedaten am Ausgang b1 des US- 
ART 1 an, werden in dem als Treiber dienenden Da- 
tensender 22 des Schnittstellenbausteins 2 auf den 50 
Schnittstellenpegel umgesetzt, uber die Leitungen 
61 und 62 des Datenbusses 6 zum Datenempfanger 
21a des Schnittstellenbausteins 2a der Ubertra- 
gungsbaugruppe U geleitet, von diesem auf TTL-Pe- 
gel umgesetzt und an den Eingang b7 des im Modem 55 
7 enthaltenen Senders 71 abgegeben. 

Im Empfangszustand der Femwirkstation liegen 
die Empfangsdaten am Ausgang a7 des im Modem 7 
enthaltenen Empfangers 72 an, werden im Daten- 
sender 22a des Schnittstellenbausteins auf Schnitt-. 60 
stellenpegel umgesetzt, Ober die Adern 61, 62 des 
Datenbusses 6 zum Datenempfanger 21 des Schnitt- 
stellenbausteins 2 geleitet, von diesem auf TTL-Pe- 
ge! umgesetzt und an den Dateneingang a1 des US- 
ART 1 abgegeben. 65 



Der Tristate-Zustand des RS485-Datenbusses 
6, entsprechend einem Logikpegel 0 auf einer Steu- 
erleitung C bzw. Ca, signalisiert den angeschlosse- 
nen Baugruppen, daB sie auf den Datenbus zugrei- 
fen kdnnen. Greift eine Baugruppe auf den Daten- 
bus 6 zu, so nimmt der Datenbus einen Nicht- 
Tristate-Zustand an. Die Auswertung dieses Zu- 
standes fuhrt in den weiteren Baugruppen zur Bil- 
dung eines Steuersignals, welches die Steuerlei- 
tung 91 bzw. 91a auf Logikpegel 0 schaltet und damit 
den Zugriff aller ubrigen Baugruppen auf den Bus 
spent. AuBerdem steuert dieses Steuersignal die 
Ubertragungsbaugruppe(n) so, daB deren Sender 
71 zur Ubertragungsleitung 8 hin aktiv werden und 
daB deren Empfanger 72 gesperrt werden. 

Der USART kann z.B. vom Typ SAB 8251 A sein. 

Die Steuerung der Schnittstelienbausteine Ober 
den Bus 6 umfaBt die fotgenden Betriebszustande: 

a) Ist der Datenbus 6 nicht belegt, d.h. befinden 
sich aile Datensender 22, 22a im hochohmigen Tri- 
state-Zustand, so liegen die beiden Adern 61 und 62 
des Datenbusses 6 uber die Widerstande 42b, 43b 
auf Pluspotential von insbesondere etwa Uh =12 V. 
Dabei ergeben sich jeweils an den beiden Eingangen 
der CMOS-NAN D-Glieder 34 bzw. 34a Spannun- 
gen, denen der Logikpegel 1 entspricht. Die Ausgan- 
ge der NAND-Glieder 34 und 34a haben daher Lo- 
gikpegel 0. Damit ist der Ausgang des Schmitt-Trig- 
gers 31 bzw. 31a - unabharigig von dem Logikpegel 
des an seinen Steuereingang gefuhrten Steuersi- 
gnals - auf Logikpegel 1 geschaltet 

In der Digitalbaugruppe D und gegebenenfalls in 
weiteren Digitalbaugruppen signalisiert die logische 
1 auf der Steuerleitung 91 dem USART 1 , daB der Da- 
tenbus 6 nicht belegt ist. In diesem Fair ist auch die 
NF-Obertragungsleitung 8 des Fernwirknetzes 
nicht belegt In der Obertragungsbaugruppe U und 
gegebenenfalls in weiteren Ubertragungsbaugrup- 
pen steuert die logische 1 auf der Steuerleitung 91a 
den Empfanger 72 auf Empfang und spent den Sen- 
der 71. 

b) Ist der Datenbus 6 durch die Digitalbaugruppe 
D belegt, so schaltet in der belegenden Digital- 
baugruppe der Steuerausgang c1 des USART 1 die 
daran angeschlossene Steuerleitung 92 auf die logi- 
sche 0. Der Inverter aktiviert den Datensender 22. 
Der Ausgang des Datensenders 22 ist daher nie- 
derohmig. Je nach logischem Zustand am Datenaus- 
gang b1 des USART 1 wird uber den Datenbus 6 eine 
logische 1 oder eine logische 0 ubertragen. 

Die beiden vorgegebenen Spannungen, die die 
Ausgangsanschlusse (A, B) der Datensender (22, 
22a) gegen BezugspotentiaJ annehmen kdnnen, ha- 
ben die gleiche Polaritat 

Im Falle der Schnittstelle RS485 liegt bei Logikpe- 
gel 1 am AusgangsanschluB A des Schnittstellen- 
bausteins 2 z.B. die Spannung 3,7 V und am Aus- 
gangsanschluB B z.B. die Spannung 1,1 V gegen 
Masse. Bei Logikpegel 0 liegt am Ausgangsan- 
schluB A z.B. die Spannung 1,1V und am Ausgangs- 
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anschluB B z.B. die Spannung 3,7 V. Somit liegt bei 
aktiviertem Schnittstellenbaustein und dadurch be- 
legtem Bus 6 grundsatzlich eine der beiden Adern 61 
Oder 62 auf dem niedrigen Potential z.B. 1,1 V. Die- 
sem Potential entspricht am Eingang des CMOS- 
NAND-Verknupfungsgliedes. 34 die logische 0 
Dieser Zustand schaltet in alien Baugruppen die 
Ausgange der NAND-Glieder 34 bzw. 34a auf Lo- 
gikpegel 1. 

In der aktiven Digitalbaugruppe D wird dieses Si- 
gnal nicht wertergegeben, da der Schmitt-Trigger 31 
eine ,0 9» sc *»e 0 vom Steuerausgang d des 
USART 1 gesperrt ist w 

lm betrachteten Betriebszustand sind gegebe- 
nenfalls vorgesehene weitere, in der Figur nicht 
dargestellte Digitalbaugruppen dagegen nicht aktiv, 
so daB die Schmitt-Trigger durch eine logische 1 ge- 
offnet werden. Somit steuert dort die logische 1 am 
Ausgang des NAND-GJiedes uber den nachge- 
schalteten Schmitt-Trigger die Steuerieitung auf die 
logische 0, meldet dem USART, daB der Datenbus 6 
von einer anderen Baugruppe belegt ist und sperrt 
damit den Zugriff auf den Datenbus 6. 

In der Obertragungsbaugruppe U und gege- 
benenfalls in weiteren Obertragungsbaugruppen 
steuert die logische 1 am Ausgang des NAND-Glie- 
des 34a uber den nachgeschalteten Schmitt-Trig- 
ger 31a die Steuerieitung 91a auf Logikpegel 0, 
sperrt damit den Empfanger 72 und schaltet den 
Sender 71 ein. 

c) Ist der Datenbus 6 durch die Obertragungs- 
baugruppe U belegt, so empfangt der Empfanger 72 
uber die NF-Leitung 8 ein Telegramm aus dem Fern- 
wirknetz. Die Steuerieitung 92a schaltet auf die logi- 
sche 0, sperrt damit den Schmitt-Trigger 31a und ak- 
tiviert uber den Inverter 23a den Datensender 22a 
so daB dieser auf den Datenbus 6 arbeitet. Entspre- 
chendes gilt fur eine weitere Obertragungsbaugrup- 
pe, falls diese anstelle der Obertragungsbaugruppe 
U den Datenbus 6 belegt. 

In der am Datenbus 6 angeschlossenen Digital- 
baugruppe D erkennt das NAND-Glied 34 den Bele- 
gungszustand und sperrt durch eine logische 0, die 
i£ e i d 'T if I^rleitung 91 zum Steuersignaleingang 
d1 des USART 1 gelangt, fur den USART 1 den Zu- 
griff auf den Bus 6. Dasselbe gilt gegebenenfalls 
fur wertere am Bus 6 angeschJossene Digital- 
baugruppen. 9 

Sind weitere Obertragungsbaugruppen U am Bus 
6 angeschlossen, so erkennt deren NAND-Glied 
34a den Belegungszustand und schaltet uber den 
nachgeschalteten Schmitt-Trigger 31a den Empfan- 
ger 72 aus und den Datensender 71 ein. 

Mit Hilfe der Schaltungsanordnung lassen sich 
auf besonders einfache Weise Verzweigungsfunk- 
tionen in Ubertragungsnetzen realisieren, ohne daB 
zwischen den Ubertragungsbaugruppen zusatzli- 
che logische Verknupfungen oder Steuersignallei- 
tungen erforderlich sind. 

In Abwandlung der gezeigten Schaltungsanord- 
nung kann es ferner zweckmaBig sein, den Empfan- 
ger nicht je nach Belegtzustand des Datenbusses 
aktiv oder passiv zu steuern sondern standig emp- 65 



10 



15 



20 



25 



30 



35 



40 



45 



50 



55 



60 



fangsbereit zu halten, indem sein Steuereingc 
fest an Massepotential gelegt wird 

Die in Fig. 2 gezeigte Schaltungsanordnung 

1 weitgehend Gberein. Abweichend sind anstelle 

dezentrale Widerstandsanordnungen 4 und 4a * 
gesehen. Jeder der an den Datenbus 6 angeschl 
senen Baugruppen ist eine eigene Widerstands; 
ordnung zugeordnet, die vorzugsweise in der I 
treffenden Baugruppe untergebracht wird. I 
Widerstandsanordnungen 4 und 4a sind jeweils \ 
die Widerstandsanordnung 4b nach Fig. 1 auf« 
baut. 

In der Digitalbaugruppe D liegt zwischen den t 
den Adern 61 und 62 des Datenbusses 6 eine Si 
enschaltung aus den Widerstanden 42 und 43 i 
Widerstandsanordnung 4. Der Verbindungspu 
der Widerstande 42 und 43 ist mit der Kathode i 
Diode 41 verbunden, deren Anode mit dem Plus 
der Hilfsspannungsquelle 40 verbunden ist, die . 
Hilfsspannung U H abgibt. Der Minuspol der Hi 
spannungs^quelle 40 liegt an Masse. 

In der Ubertragungsbaugruppe U liegt zwisch 
den beiden Adern 61 und 62 des Datenbusses 6 ei 
Senenschaltung aus den Widerstanden 42a t 
43a der Widerstandsanordnung 4a Der Vert 
dungspunkt der Widerstande 42a und 43a ist 
der Kathode der Diode 41a verbunden, deren > 
ode mit dem Pluspol der Hilfsspannungsquelle 4 
verbunden ist, die die Hilfsspannung U H abgi 
Der Minuspol der Hilfsspannungsquelle 40a li< 
an Masse. 

Das in Fig. 2 gezeigte Ausfuhrungsbeispiel I 
den Vorteil, daB fur die Widerstandsanordnung U 
ne eigene Baugruppe erforderlich ist 

f&v? Sezeigte Erkennungsschaltu 
stimmt mit der Erkennungsschaltung, wie sie in < 
Schaltungsanordnung nach Fig. 2 enthalten 
weitgehend uberein. Die elnzige Abweichung I 
steht darin, daB anstelle des NAND-Gliedes 34 , 
Exklusiv-ODER-Glied 37 vorgesehen ist. Diese 
kennungsschaitung kann die Erkennungsschalti 
gen 3 bzw. 3a in den Schaltungsanordnungen ns 
Hg i bzw. Rg. 2 ersetzen. Das ExklusiV-ODE 
Glied 37 hat den Vorteil, daB in den Widerstands? 
ordnungen 4 und 4a eine positive oder negat 
Hilfsspannung Verwendung finden kann. Die Hi! 
spannung muB wie bei den anderen Ausfuhrunqsb 
sp/elen in alien Widerstandsanordnungen, cfie 
den Datenbus 6 angeschlossen werden, wenigste s 
naherungsweise gleich groB sein. 

Der in Rg. 4 gezeigte Tell einer Schaltungsano : 
nung zur seriellen Datenubertragung zeigt den F I 
daB in alien Widerstandsanordnungen 4 und 4a \ I 
stelle einer positiven Hilfsspannung eine negat i 
Hilfsspannung -U H Verwendung findet. Die Diod i 
41 und 41a sind daher jeweils so gepolt, daB sie i I 
threr Kathode an der Hilfsspannung - Uh liegen. \ 
Die in Rg. 5 gezeigte Erkennungsschaltung e j 
halt zwei Dioden und einen pnp Transistor Die i 
oden 305 und 306 sind jeweils mit ihrer Kathode 
eine Ader 61 bzw. 62 des Datenbusses 6 an( 
schlossen. Die Anoden der Dioden 305 und 3 
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sind unmittelbar miteinander verbunden und uber 
den Widerstand 304 an die Basis des Transistors 

302 gefuhrt. Der Transistor 302 liegt mit seinem 
Emitter an der Versorgungsspannung + Uv und ist 
mit seinem Kollektor sowohl uber den Widerstand 

303 mit Masse als auch unmittelbar mit dem Eingang 
des Treiber 301 verbunden. Der Ausgang des Trei- 
bers 301 ist uber das aus dem Langswiderstand 33 
und dem Querkondensator 32 bestehende ROGIied 
an einen Eingang des NAND-Giiedes 31 gefuhrt. 
Das NAND-Glied 31 ist mit dem anderen Eingang an 
die Steuerleitung 92 angeschlossen. An seinem 
Ausgang liegt die Steuerleitung 91. 

Die Versorgungsspannung Uv betragt z.B. 5 V. 
Zwischen den Adern 61 und 62 des Datenbusses 6 
und Masse sind jeweils zwei Diodenschwellen und 
ein Widerstand wirksam, und zwar jeweils die Di- 
odenschwelle der betreffenden Dioden 305 bzw. 
306 und die Diodenschwelle der Basis-Em'rtter- 
strecke des Transistors 302. Bei belegtem Daten- 
bus hat eine der Adem 61 bzw. 62 naherungsweise 
Massepotential. Die betreffende Diode 305 bzw. 
306 wird leitend und schaltet den Transistor 302 
durch, der daher an seinem Kollektor ein Potential 
annimmt, das einer logischen Eins entspricht. Den 
gleichen Logikpegei gibt der Ausgang des Treibers 

301 ab. 

FOgt man zwischen dem Emitter des Transistors 

302 und der Versorgungsspannung + Uv eine oder 
mehrere derart gepolte Dioden ein, daft sie gleich- 
sinnig mit der Basis-Emitterdiode in Serie geschaltet 
sind, so laBt sich der Ansprechwert der Erken- 
nungsschaltung in einem vergleichsweise groBen 
Bereich wahlen. 

Patentanspruche 

1. Schaltungsanordnung zur seriellen Datenuber- 
tragung zwischen wenigstens zwei Teilnehmerstel- 
len, mit wenigstens zwei Datensendern (22, 22a), 
die mit ihren Ausgangsanschlussen (A, B) an ein 
und denselben, zwei Adern (61, 62) aufweisenden 
Datenbus (6) angeschlossen sind, jeweils mit einem 
Steuereingang an eine Steueranordnung ange- 
schlossen und durch die Steueranordnung (1, 23; 7, 
23a) derart steuerbar sind, daB immer hochstens ei- 
ner der Datensender (22, 22a) aktiviert ist, wobei 
die Datensender im aktivierten Zustand jeweils in 
Abhangigkeit vom Zustand eines an ihren Eingang 
angelegten Datensignals eine Spannung erster 
oder zweiter Polaritat an den Datenbus (6) abge- 
ben, wobei die Datensender (22, 22a) im passiven 
Zustand am Ausgang einen groBeren Innenwider- 
stand haben als im aktiven Zustand und wobei an 
den Datenbus (6) wenigstens ein Datenempf anger 
(21, 21a) angeschlossen ist, der nach Art eines Dif- 
ferenzverstarkers an seinem Ausgang bei vorhan- 
dener Eingangsspannung abhangig von deren Pola- 
ritat einen von zwei vorgegebenen Signalzustanden 
annimmt, dadurch gekennzeichnet, daB der Daten- 
bus (6) an wenigstens einer Stelie mit einer Wider- 
standsanordnung (4) versehen ist, mit deren Hilfe 
jede Ader (61 , 62) des Datenbusses (6) Ober einen 
Widerstand (42, 43, 42a, 43a; 42b, 43b) an eine 



Spannungsquelle (40) gefuhrt ist, und daB wenig- 
stens einer der Steueranordnungen eine Erken- 
nungsschaltung (3) vorgeschaltet ist, die an ihrem 
Ausgang bei wenigstens annahernd gleichen Span- 

5 nungen an den Adern (61 , 62) des Datenbusses (6) 
ein Freisignal mit einem ersten logischen Zustand 
und bei anderen Spannungen an den Leitungen (61 , 
62) des Datenbusses (6) ein Beiegtsignal mit einem 
zweiten logischen Zustand an die Steueranordnung 

10 (1,23;7,23a)abgibt 

2. Schaltungsanordnung nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Erkennungsschal- 
tung Auswertevorrichtungen zur Auswertung der 
Spannungen enthalt, die die beiden Adern (61, 62) 

15 gegen das Bezugspotential fuhren und daB die Aus- 
wertevorrichtungen bei dem durch die Widerstands- 
anordnung bestimmten Spannungspegel ein Aus- 
gangssignal erster Art und entweder bei der ersten 
vorgegebenen Spannung oder bei der zweiten vor- 

20 gegebenen Spannung ein Ausgangssignal zweiter 
Art bilden und daB die Ausgangssignale der Aus- 
wertevorrichtungen in der Erkennungsschaltung 
derart verknupft sind, daB bei wenigstens einem 
Ausgangssignal zweiter Art das Beiegtsignal gebil- 

25 det wird. 

3. Schaltungsanordnung nach Anspruch 2, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Spannung der Span- 
nungsquelle (40), an die die Widerstande (42, 43) 
der Widerstandsanordnung (4) gefuhrt sind, grd- 

30 Ber als die groBere der beiden vorgegebenen Span- 
nungen ist und daB der Steuersignalempfanger je- 
weils ein an den Datenbus (6) angeschlossenes logi- 
sches Verknupfungsglied (34, 34a) einer 
Schaltkreisfamilie gebildet Ist, bei der der kleineren 

35 der beiden vorgegebenen Spannungen der eine logi- 
sche Zustand und der groBeren der beiden Span- 
nungen der andere logische Zustand entspricht 

4. Schaltungsanordnung nach einem der Anspru- 
che 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB mehrere 

40 Widerstandsanordnungen (4, 4a) vorgesehen sind, 
und daB in den Widerstandsanordnungen (4, 4a) je- 
weils die Widerstande Gber eine die Spannung (Uh) 
der Spannungsquelle leitende Diode (41, 41a) an die 
Spannungsquelle (40) gefuhrt sind. 

45 5. Schaltungsanordnung nach einem der Anspru- 
che 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB einem 
Steuereingang der dem zugeordneten Datensender 
(22, 22a) vorgeschalteten Teilnehmerstelle jeweils 
ein UND-Glied vorgeschaltet ist, das mit einem er- 

50 sten Eingang an die Erkennungsschaltung ange- 
schlossen ist und dessen zweiter Eingang zusam- 
men mit dem betreffenden Datensender (22, 22a) 
durch die Teilnehmerstelle derart steuerbar ist, daB 
das UND-Glied nur bei passiv gesteuertem Daten- 

55 sender (22, 22a) vorbereitet ist. 

6. Schaltungsanordnung nach Anspruch 5, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Ausgang des Ver- 
knupfungsgliedes (34, 34a) uber ein RC-Giied (33, 
32) an einen Schmitt-Trigger (31) gefuhrt ist 

60 7. Schaltungsanordnung nach Anspruch 5 und 6, 
dadurch gekennzeichnet, daB der • Schmitt-Trigger 
als UND-Glied ausgebildet ist. 

8. Schaltungsanordnung nach einem der AnsprO- 
che 2 bis 7, dadurch gekennzeichnet, daB das logi- 

65 
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sche Verknupfungsglied (34, 34a) ein NAND-Glied 
isL 

9. Schaltungsanordnung nach einem der Anspru- 
che 2 bis 7, dadurch gekennzeichnet, daB das logi- 
sche Verknupfungsglied (34, 34a) ein Exklusiv- 
ODER-GIied ist. 

10. Schaltungsanodnung nach einem der Anspru- 
che 2 bis 7, dadurch gekennzeichnet, daB das lo- 
gische Verknupfungsglied einen Transistor (302) 
enthait, dessen Basis Ober je eine Diode (305, 306) 
an die Adern (61, 62) des Datenbusses (6) gefuhrt 

Claims 

1. Circuit arrangement for serial data transmis- 
sion between at least two subscriber stations, with 
at least two data transmitters,(22, 22a), which are 
connected with their output terminals (A, B) to one 
and the same data bus (6), which has two wires (61, 
62), are connected in each case with one control in- 
put to a control arrangement and can be controlled 
by the control arrangement (1, 23; 7, 23a) in such a 
way that, at most, one of the data transmitters (22, 
22a) is activated at any time, in the activated state 
the data transmitters in each case outputting a volt- 
age of first or second polarity to the data bus (6) de- 
pending on the state of a data signal applied to their 
input in the passive state the data transmitters (22, 
22a) having at the output higher internal resistance 
than in the active state, and at least one data re- 
ceiver (21, 21a) being connected to the data bus (6) 
which data receiver assumes, in the manner of a dif- 
ferential amplifier, one of two prescribed signal 
states at its output given an existing input voltage 
and depending on its polarity, characterized in that 
the data bus (6) is provided at at least one location 
with a resistor arrangement (4) with the aid of which 
each wire (61, 62) of the data bus (6) is connected to 
!L V0 source ( 4 °) via a resistor (42, 43, 42a, 
43a; 42b, 43b), and in that at least one of the con- 
trol arrangements is preceded by a recognition cir- 
cuit (3) which, given at least approximately equal 
voltages at the wires (61, 62) of the data bus (6), 
outputs at its output a free signal having a first log- 
?S 9 ly en dlfferent voltages at the lines 
(bi, 62) of the data bus (6), outputs at its output a 
busy signal having a second logic state to the con- 
trol arrangement (1 , 23; 7, 23a). 

2. Circuit arrangement according to claim 1, char- 
acterized in that the recognition circuit contains 
evaluation devices for evaluating the voltages ear- 
ned by the two wires (61, 62) relative to the refer- 
ence potential, and in that, given the voltage level 
defined by the resistor arrangement, the evaluation 
devices form an output signal of a first type and, 
given either the first prescribed voltage or given 
the second prescribed voltage, form an output sig- 
nal of a second type, and in that the output signal of 
the evaluation devices are gated in the recognition 
circuit in such a way that the busy signal is formed 
given at least one output signal of the second type. 

3. Circuit arrangement according to claim 2, char- 
acterized in that the voltage of the voltage source 
(40) to which the resistors (42, 43) of the resistor 



arrangement (4) are connected is higher than t 
higher of the two prescribed voltages, and in tf 
the control signal receiver is formed by a loqic q 
ing element (34, 34a) which is connected in ea 
case to the data bus (6) and belongs to a circuit fa 
Uy in which the lower of the two prescribed voltag 
corresponds to one logic state and the higher of t 
two voltages corresponds to the other logic state 

4. Circuit arrangement according to one of clair 
1 to 3, characterized in that a plurality of resistor i 
rangements (4, 4a) is provided, and in that in the i 
sistor arrangements (4, 4a) the resistors are cc 
nected in each case to the voltage source (40) vis 
diode (41, 41a) which conducts the voltage (Uu) 
the voltage source 

5. Circuit arrangement according to one of clair 
1 to 4, characterized in that a control input of t 
subscriber station preceding the associated ds 
transmitter (22, 22a) is in each case preceded by ; 
AND gate which is connected with a first input 
the recognition circuit, and the second input ' 
which, together with the respective data transmit! 
(22, 22a), can be controlled by the subscriber si 
tion in such a way that the AND gate is enabled or 
given a passively-driven data transmitter (22, 22a). 

6. Circuit arrangement according to claim 5 ch<- 

fo] 6 "^ ! n that the out P ut of the sating eleme 
(34, 34a) is connected to a Schmitt trigger (31) \ 
an RC element (33). 17 

7. Circuit arrangement according to claims 5 ai 
6, characterized in that the Schmitt trigger is d 
signed as an AND gate. 

8. Circuit arrangement according to one of clair 

(34, 34a) is a NAND gate. 

9. Circuit arrangement according to one of clair 
%a l\ c , h . aracteri2 f d .'n that the logic gating eleme 
(34, 34a) is an exclusive OR gate. 

10. Circuit arrangement according to one 
c aims 2 to 7, characterized in that the logic gatii 
element contains a transistor (302), the base 
which is connected to the wires (61, 62) of the da 
bus (6) via a diode (305, 306) in each case. 

45 Revendicafions 

1. Montage pour la transmission serielle de do 
nees entre au moins deux abonnes, avec au moii 
deux emetteurs de donnees (22, 22a), qui par leu 
bomes de sortie (A, B) sont relies a un seul et men 
Dus de donnees qui comporte deux fils (61 62) 
qui sont chacun relies a I'aide d'une entree de c£i 
mande a un dispositif de commande (1 , 23: 7, 23a) t 
etant susceptibles d'etre commandes de telle fac* ' 
qu'au plus Tun des emetteurs (22, 22a) est toujou : 
active, les emetteurs de donnees, a l'<§tat activ ! 
emettant chacun en fonction de I'etat du signal < \ 
donnees applique a son entree, au bus de donne- j 
(6) une tension d'une premiere ou d'une seconde p 1 
tente, alors que les emetteurs de donnees (22 22j I 
a I'etat passif, presentant a la sortie, une'resi I 
tance mteneure plus grande qu'a I'etat actif 
quau bus de donnees (6) est relie au moins un r 
cepteur de donnees (21, 21a) qui. a la maniere d'. 
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amplificateur differentiel, assume a sa sortie, en 
presence d'une tension d'entree et en fonction de 
sa polarite, un parmi deux etats de signaux predeter- 
mines, caracterise par le fait que (e bus de donnees 
(6) est pourvu, au moins en un emplacement d'un 
agencement a resistances (4) a i'aide duquel cha- 
que Til (61 , 62) du bus de donnees est relie, par I'in- 
termediaire d'une resistance (42, 43, 42a, 43a; 
42b, 43b), k une source de tension (40), et qu'en 
amont de Tun des dispositifs de commande, est pre- 
vu un circuit d'identification (3) qui emet, dans le 
cas de tensions sensiblement identiques des fils (61, 
62) du bus de donnees, un signal de liberation d'un 
premier etat logique emet, dans le cas d'autres ten- 
sions des conducteurs (61 , 62) de bus de donnees, 
pour le dispositif de commande (1 , 23, 7, 23a), un si- 
gnal d'occupation d'un second etat logique. 

2. Montage selon la revendication 1, caracterise 
par le fait que le circuit d'identification comporte 
des dispositifs devaluation pour evaluer les ten- 
sions auxquelies sont portees les deux fils (61 , 62) 
par rapport au potentiel de reference, et que les 
dispositifs d'e valuation torment, dans le cas du ni- 
veau de tension determine par le dispositif a resis- 
tances, un signal de sortie du premier genre et un si- 
gnal de sortie du second genre, soft dans le cas de 
la premiere tension predeterminee soit dans le cas 
de la seconde tension predeterminee, et que les si- 
gnaux de sortie des dispositifs devaluation sont 
combines dans le circuit d'identification de telle fa- 
gon que le signal d'occupation soit forme dans le 
cas de la presence d'un signal de sortie d'au moins 
du second genre. 

3. Montage selon la revendication 2, caracterise 
par le fait que la tension de la source de tension 
(40) k iaquelle sont portees les resistances (42, 43) 
du dispositif a resistances (4), est superieure a la 
plus grande des deux tensions predeterminees, et 
que le recepteur des signaux de commande est for- 
me par un circuit logique (34, 34a) d'une famille de 
circuits de commutation, dans Iaquelle la plus petite 
des deux tensions predeterminee correspond a Tun 
des deux etats logiques, et qu'a la plus grande des 
deux tensions correspond I'autre etat logique. 

4. Montage selon Tune des revendications 1 & 3, 
caracterise par le fait que plusieurs dispositifs a re- 
sistances (4, 4a) sont prevus, et que, dans les dis- 
positifs k resistances (4, 4a) chacune des resis- 
tances est reliee a la source de tension (40) par I'in- 
termediaire pour une diode (41, 41a) portee a la 
tension (Um) de la source de tension. 

5. Montage selon Tune des revendications 1 a 4, 
caracterise par le fait qu'en amont d'une entree de 
commande du poste d'abonne monte en amont de 
Pemetteur de donnees associe (22, 22a), est prevu 
un circuit ET qui est relie par une premiere entree 
au circuit d'identification et dont la seconde entree 
est susceptible d'etre commande, en meme temps 
que Pemetteur commun de donnees (22, 22a), de 
telle fagon par le poste d'abonne que le circuit ET 
n'est prepare que dans le cas de Pemetteur de don- 
nees (22, 22a) commande dans son etat passif. 

6. Montage selon la revendication 5, caracterise 
par le fait que la sortie de circuit logique (34, 34a) 



est relie par Pintermediaire d'un circuit RC k une 
bascule de Schmitt. 

7. Montage selon les revendications 5 et 6, ca- 
racterise par le fait que la bascule de Schmitt est 

5 realisee sous la forme d'un circuit ET. 

8. Montage selon Pune des revendications 2 a 7, 
caracterise par le fait que le circuit logique (34, 
34a) est un circuit NON-ET. 

9. Montage selon Pune des revendications 2 a 7, 
10 caracterise par le fait que le circuit logique (34, 

34a) est un circuit NON-EXCLUSIF. 

10. Montage selon Pune des revendications 2 a 7, 
caracterise par le fait que le circuit logique compor- 
te un transistor (302) dont (a base est reliee par res- 

15 pectivement une diode (305, 306) aux fils (61 , 62) du 
bus de donnees (6). 
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